FISA DISCIPLINEI
Anul universitar 2015-2016

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatamant superior Universitatea Tehnica ,,Gheorghe Asachi” din Iagi
1.2 Facultatea / Departamentul Automatica si Calculatoare

1.3 Catedra Calculatoare

1.4 Domeniul de studii Calculatoare si Tehnologia Informatiei

1.5 Ciclul de studii Licenta

1.6 Programul de studii/Calificarea Tehnologia informatiei

2. Date despre disciplini

2.1 Denumirea disciplinei | Teoria sistemelor (DD.203)

2.2 Titularul activitatilor de curs conf. dr. ing. Marius Kloetzer
2.3 Titularul activitatilor de seminar | conf. dr. ing. Marius Kloetzer
2.4 Anul de studiu | 2 [2.5 Semestrul | 3 | 2.6 Tipul de evaluare | E | 2.7 Regimul disciplinei | DID

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe saptamana 4 din care: 3.2 curs 2 3.3 seminar/laborator 2

3.4 Total ore din planul de invatamant 56 din care: 3.5 curs 28 3.6 seminar/laborator 28
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 25
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 8

Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 14
Tutoriat 14
Examindri 8

Alte actiVitafi......c..coveeveeveerienreennenns

3.7 Total ore studiu individual 69

3.9 Total ore pe semestru 125

3. 10 Numarul de credite 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum | e  Algebra si analizd matematicd, Metode numerice, Fizic3, Electrotehnica

4.2 de competente | e

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a e amfiteatru, tabla

cursului

5.2. de desfasurare a e calculatoare avand instalat mediul software Matlab-Simulink
seminarului/laboratorului

6. Competentele specifice acumulate!

Repartizare credite

Numidr de credite alocat disciplineit: 5 =
pe competente

Operarea cu fundamente stiintifice, ingineresti si ale informaticii

CP1 2,3

P2 Proiectarea componentelor hardware, software si de comunicatii

Solutionarea problemelor folosind instrumentele stiintei si ingineriei

Competente
profesionale

CP3 | calculatoarelor 2,3




Proiectarea si integrarea sistemelor informatice utilizand tehnologii si medii de
CP4 | programare
CPs5 ntretinerea si exploatarea sistemelor hardware, software si de comunicatii
CP6 Utilizarea sistemelor inteligente
CT1 Comportarea onorabild, responsabila, etica, in spiritul legii pentru a asigura 0.2
° o reputatia profesiei ’
‘q&: = Identificarea, descrierea si derularea proceselor din managementul proiectelor,
o § cT2 |8 preluarea diferitelor roluri in echipa si descrierea clara si concisa, verbal si in
g z scris, in limba romana si Intr-o limba de circulatie internationala, a rezultatelor
S & din domeniul de activitate
CT3 Demonstrarea spiritului de initiativa si actiune pentru actualizarea cunostintelor 02
profesionale, economice si de culturd organizationala i

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei | Introducerea unor cunostinte de baza specifice teoriei sistemelor liniare
monovariabile

7.2 Obiectivele specifice - Descrierile semnalelor deterministe in domeniile timp si complex

- Intelegerea particularititilor unor clase de modele liniare frecvent intalnite

- Constructia modelelor cauzale liniare in domeniul timp si realizarea
conversiilor In modele tip functie de transfer si diagrama bloc

- Concepte si rezultate care permit analiza proprietatilor sistemice fundamentale
- Dezvoltarea suportului intuitiv si ilustreaza proprietatilor diferitelor clase de
sisteme prin experimente de simulare desfagurate in mediul MATLAB-Simulink

8. Continuturi

8. 1 Curs Metode de predare Observatii

Notiunile de semnal, sistem si model

Descrierea semnalelor continue deterministe:
- in domeniul timp
- in domeniul complex

Constructia si analiza comportarii unor tipuri standard
de modele liniare:

- modele de tip integrator si derivator;

- modele de tip ecuatie diferentiald de ordin [;

- modele intrare-stare-iegire;

- modele de tip functie de transfer;

- modele de tip diagrama bloc

Expunere orala;
stimularea unui
dialog permanent
cu studentii

Conducerea automatd a sistemelor utilizand legi de
reglare continud

Bibliografie
- M. Kloetzer, O. Pastravanu, 2014: Instrumente Matlab in studierea dinamicilor modelabile liniar, Ed.
Politehnium, Tasi
- GF. Franklin, J.D. Powel, A. Emami-Naeini, 2002: Feedback Control of Dynamic Systems, Ed. Prentice Hall,
Upper Saddle River, NJ
- 0. Pastravanu, R. Ibanescu, 2001: Limbajul Bond-Graph in modelarea si simularea sistemelor fizico-tehnice,
Ed. Gh. Asachi, Iasi

8. 2 Seminar/laborator Metode de predare | Observatii
Elemente introductive privind utilizarea mediului Constructia si

software Matlab analiza modelelor
Reprezentarea semnalelor continue si deterministe in | sistemelor liniare;

domeniul complex utilizarea acestora




Sisteme cu comportare de tip integrator sau derivator | Tn experimente de

Sisteme modelabile prin ecuatii diferentiale de simulare
ordinul | desfasurate in
Constructia sistematica si studiul sistemelor mediul Matlab
modelabile prin reprezentari liniare intrare — stare —

iesire

Modele liniare de tip functie de transfer si
de tip diagrama bloc

Simularea modelelor matematice in mediul
software Matlab

Bibliografie

- M. Kloetzer, O. Pastravanu, 2014: Instrumente Matlab in studierea dinamicilor modelabile liniar, Ed.
Politehnium, Iasi

Alte resurse pentru curs si pentru laborator:

- Note de laborator in format electronic

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice, asociatiilor
profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

e Intelegerea comportdrii unor tipuri standard de modele ale sistemelor liniare; structura unui sistem
automat de conducere bazat pe principiul erorii; desfasurarea experimentelor de simulare numerica a
modelelor matematice

10. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare 10.3 Ponderevdln
nota finala

lucrare scrisa constand in Teste pe parcurs: 1 test 20%

10 4 Curs rezolvare dg probleme?, cu Evaluare finala: examen 50% (minim 5)
acces permis la materiale
ajutdtoare
calitatea lucrarilor efectuate si | Rezolvari analitice §i simulari ale 30% (minim 5)
consemnarea informatiilor problemelor propuse in cadrul orelor
semnificative generate de de aplicatii

10.5 Seminar/laborator | student in cadrul orelor de
aplicatii; frecventa si
pertinenta interventiilor orale
ale studentului

10.6 Standard minim de performanta

e Selectia si utilizarea independentd a metodelor si algoritmilor invatati pentru situatii tip cunoscute precum si
finalizarea de calcule (analitice si numerice) cu marimi fizice
e Analiza si modelarea proceselor; simularea numerica folosind tehnici asistate de calculator.

Data completarii Semnatura titularului de curs Semnatura titularului de seminar
22.8eP. 2014 e erereeere e e e are e ennes
Data avizarii in departament Semnatura directorului de departament

25 sep. 2014 Prof. dr. ing. Petru Cagcaval

i Competentele din Grilele G1 si Glbis ale programului de studii, adaptate la specificul disciplinei, pentru care se repartizeaza
credite (www.rncis.ro sau site-ul facultdtii)

i Din planul de invatimadnt
" Creditele alocate disciplinei se distribuie pe competente profesionale si transversale in functie de specificul disciplinei
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